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¿Cómo  posicionar los servomotores?
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Gripper
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¡Ánimo! 
Ya casi terminamos
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CÓDIGO PARA LA RUTINA
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Prueba creando diferentes rutinas para tu brazo.



 
con arduino 

MK-BR Brazo Robótico con Arduino (Acrílico o MDF)

¡Escanéame 
para ver el armado! 


