
Inserta las piezas T1 y T2 por abajo de la pieza C2. Coloca el motorreduc-
tor entre las T. Conecta el cable negro del broche pila al motorreductor. 
Conecta el cable de 10cm al motorreductor. 

En caso 
de que la 
rueda se 
salga. Fíja 
con una 
gota de 
p e g a -
mento. 

Coloca las piezas E1 y E2 en los orificios dobles de la base C2, 
como se muestra en la imagen.
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Para sujetar el motorreductor, inserta dos tornillos de 3x25 y fíjalos 
con 2 tuercas de 3mm. La cabeza de los tornillos debe estar en la 
pieza T1.

Coloca las piezas D1 y D2 en los orificios rectangulares de la base 
C2. Inserta en los ejes del motorreductor.

Inserta el interruptor en el orificio rectángular de la pieza A1.

Coloca la pieza F1 entre las piezas E1 y E2, como se muestra en la 
imagen. Únelas con un tornillo de 3x30, fija el tornillo con una 
tuerca de 3mm.
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Repite el paso anterior con las piezas B2 y G2.

Inserta por los lados de la base C2, las piezas B1, B2 y por la parte 
de atrás la pieza A2. Entrelazalas entre si como se muestra en la 
imagen.  

En la pieza A2 coloca las piezas J1, J2, e I1 como se muestra en la 
imagen.

Ensambla el brazo derecho uniendo las piezas L1, M1, N1 y K1. Al 
rectángulo recien formado, añade como tapa las piezas O1.

Repite el paso anterior para armar el brazo izquierdo, úsando las piezas 
L2, M2, N2 y K2. 

En la pieza B1 coloca la pieza G1 y fíjala con una pestaña H1. 
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Conecta el cable rojo del broche pila al interruptor. Conecta el extremo 
sobrante del cable de 10cm al interruptor, como se muestra en la 
imagen. Inserta la pieza A1 en la base C2. 
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Inserta la pieza S1 en la pieza R1 para formar la base de los ojos. Coloca 
esta base en pieza C1. Inserta las piezas U1, U2 y U3 en la pieza S1 como 
se muestra en la imagen.
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Pega con cinta doble cara una pila de 9v al motorreductor. Conecta 
el broche a la pila. 

Coloca la base de la cabeza en el cuerpo para finalizar el robot.

Motorreductor
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Inserta los brazos en las piezas B1 y B2, como se muestra en la 
imagen.

Coloca las piezas Q1 y Q2 en las piezas P1 y P2 respectivamente, 
para formar las manos. Inserta las manos en las piezas O1 de los 
brazos.
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Este producto contiene piezas de tornillería que ingeridas pueden causar asfixia. 

¡Escanéame 
para ver el armado! 
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