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Armado C;;Eg Eg{}ﬁ@@{}@ﬁ@ ::nserta la pieza G1 en los orificios rectangulares de las piezas F1y
2.

Inserta la pieza B1 en el orificio rectangular de las piezas A1. Coloca las
piezas C1, en las piezas A1 para cerrar el rodillo recien formado.

NOTALosgnﬁc.osdelas‘p@zascl Inserta la pieza G2 en los orificios rectangulares de las piezas F3y
deben ir en la misma posicion. Fa. k3

@ Inserta la piezas F1y F2 en los orificios rectangulares de la pieza
D2. (Estructura del paso 5)

1 Ca~

—r—= C2
CZ’EI Hes
2

Coloca la pieza E1 sobre la pieza Coloca la pieza E2 sobre la
D1. Fijala con dos tornillos de 3x10 pieza D2. Fijala con dos tornillos
y 2 tuercas de 3mm. de 3X10y 2 tuercas de 3mm.

D2 - - _
--F2

E2
7
D\1 e
D1 z
Tuerca
3mm Qz
Tuerca / ’
&7 3mm

/
e
Tornillo , & Tornillo ,’ Tornilld
3x10 3x10 3x10

»”
Tornillo
3%10



Armado

o

10 Inserta las piezas I1 e |2 en las piezas H2 y D2. Despues con mucho
cuidado inserta las piezas G1y G2 en las piezas 11 e |2.

Inserta la pieza Ky un engrane
B chico en el eje del motorre-
ductor.

Inserta las piezas J1y J2 en las
piezas H2 y D2 respectivamente.

Engrane
B chico
4 v

1

~J2

Coloca las piezas L en los orificios circulares de la pieza D1, (estructura
del paso 4) después coloca el motorreductor e inserta dos tornillos de

3x35. Fijalos con 2 tuercas de 3 mm. 'NOTA: En caso de usar el}
A D1~ b

vengrane grande, tendras: g
1que colocarlo en estos:

L} . . -
+orificios. H

.

Conecta el cable rojo del broche pila en la parte baja del motorre-
ductor, y un extremo del cable de 10cm en la parte de arriba del
motorreductor.

Cable

Broche
- -~ Pila

-

- -
- -
-~

Epelar

Interfuptor

épuntas del§ .
ibroche pila. Cable Broche
L. 10cm :
Pila
@ Inserta el interruptor en el Conecta el cable negro del
orificio rectangular de la broche a la parte baja del inte-

rruptor y el cable de 10cm a la
parte de arriba del interruptor.

pieza M1

Broche
Pila” — -~

e
Interruptor

Inserta uno de los rodillos formados anteriormente (paso 1,2,3) en el
orificio circular de la pieza D1. Fijalo con un engrane B mediano.

Engrane
B mediano

\\
o ®
9

Engrane
B mediano

Rodillo



Amado o

@ Coloca la banda sobre las piezas 1 e 2.

Inserta las piezas D1y M1 (estructura del paso 17) en las piezas F1, F2, 11
e |12 respectivamente. q

Inserta el rodillo sobrante en el orificio circular de la pieza H2. Después
coloca la pieza Hi en las piezas F3y F4. g
- Hz

introducirse a presion para asegurar
que la banda quede correctamente

Inserta 4 tornillos 3x10 en los orificios circulares de las piezas H1, H2,
D1y D2. Fijalos con tuercas de 3mm.

Tuerca
3mm

Hi1,

Tornillo
3%x10
N

D1- 8 N
’
Tuerca’ Tuerca N \\Tornllolo, Tuerca Tornillo
X1 . 7
3mm 3mm 3 3mm 3X10

Inserta las piezas O3, O4 y P2
en la pieza N2.

A Inserta las piezas O1, O2'y P1
en la pieza N1.

Coloca la rampa 1 en los orificios rectangulares de las piezas H1, y
M1, y laarampa 2 en los orificios rectangulares de la pieza M2.

-

1

Opresor 2
-~

-
-

- _Eje
Rodilo

4

/
Opresor 1

Oprésor 3

-

~ -

N -~
Opresor 1 Opresor 3
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- Inserta la pieza S en el servomotor, después coloca la aspa del paso
Armado %EQ anterior, en el orificio circular de la pieza S. Fijalas con un tornillo de

La banda transportadora esta lista para su uso. Si quieres agregar un 2x5mm 'y una pija.

sensor de color 0 un sensor ultrasonico, sigue con Los proximos pasos.

Servomotor
1 Servomotor

-
- -
-

-~ -
-

S50
....................

i NOTA: Eltornillo :

e Se . v 2x5 no debe: Aspa - )
Pija Tornillo ' quedar apretado, ! Tornillo
2x5 : solo fijo. j 2x5

fijalos con 2 tuercas de 2mm.

Q — - -
Tuerca
Servomotor ,'. >mm
S /
~ 1
~ Y4
) [ ] K
= Tornillo -
Tornillo ,' 2x12 ~
2x12 - ‘R e e e e

Aveuine

Inserta las piezas U1, U2, V1y V2 en la pieza T.

ECome pesiciency el serveneier?

Coloca el aspa y girala hacia la izquierda hasta llegar al tope del giro.
Luego, retirala.

S ; Giraala
ervemator izquierda ,

&
(LXXYY) &

/7
servomotor Fija el arduino uno a la pieza T con 3 tornillos de 3x10 y 3 tuercas de

3mm. Pega la protoboard a la pieza T. Arduino

Arduino
_~~uno

AY \
Aspa Aspa

Coloca nuevamente el aspa en el sentido contrario, como se muestra
en la imagen. Esta posicion servira como referencia para identificar el

rado 0. b N
g P - - Protoboard Y W

Tornillo
3%x10

~

~
~

Servomotor Asba Servomotor NOTA: Arduino y protoboard no incluidos. :



I Sensev De Celer

Armado i

Coloca la pieza W en la base 4x4, inserta dos tornillos 4x10 y fijalos con

2 tuercas de 3mm.
Base

Base We _ p 4X4
X4 "~
“
Tuerca
. § 3mm ’
Tornillo, W Tornillo
4x10 4X10

B Inserta la placa PBC Sensor de color en la base 4x4.

Base ;r--srieeiiiiiioiann.

Base L ax4 ENOTA: La parte:
7 4x4 - idelheaderde 5!
ipines debe ir:

i ren contrario a:
PBC Sensor - apiezaw. i

de color

PBC Sensor
de color

\
\
\

Inserta la pieza W en los orificios rectangulares de las piezas E1y E2.
b E2

Senser Ulirasénice

@ Coloca el sensor ultrasonico en la base de sensor ultrasonico.

Sensor

Sensor _
ultrasonico

-~ o

isensor:
tultrasoéni- |
ico, y base!
i no incluido. }

Base sensor _ -
ultrasénico -

—0

Coloca la base de sensor ultrasonico en la pieza X. Fijala con 2 torni-
llos de 3x16 y 2 tuercas de 3mm.

Tuerca

L o= 7i3mm
\° - 1
g )
]

Tornillo
_ 1 4X16
- 1

- -
-
- -
-

\
Tornillo™ ~
4x16

7’

Base sensor

* Base sensor rasonico *
ultrasonico

ultrasonico

@ Inserta la pieza X en los orificios rectangulares de las piezas E1y E2.

Pon aprueba tu banda transporta-
dora, crea tus lineas de codigo y
realiza tus propias rutinas de
programacion. Para hacer mas
proyectos, consigue elementos
adicionales en nuestro sitio web.

/7

e

\
\

'l

MK-034 Interfaz

Sensor de Color MK-BSULT Base para

Sensor Ultrasonico
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Engrane B Engrane B Engrane B Cable Opresor
chico mediano grande 10cm X3
' / \
Broche gV Eie 4 Motorreductor
Interruptor X2
HECHO EN MEXICO POR
ventas@monkits.com
www.monkits.com
Visita nuestro canal de Youtube (Monkits Oficial) donde podrés video les para el dode

tus kits y contenido relevante sobre toda la gama de nuestros STEAM

Banda
Transportadora

Banda transportadora modular para proyectos de automatizacion y
robdtica educativa. Permite integrar distintos sensores y actuado-

~

Y

res segun las necesidades del proyecto.

Ideal para practicas de control,
deteccion y clasificacion de obje-
tos.

iCompartible
para Sensor
Ultrasonico y
Sensor de Color!
(No incluidos)

INSTRUCTIVO

LISTA DE PARTES

Cantidad |  Descripcion Cantidad Descripcion
11 Tornillo 3x10mMm 1 Cable pelado 10cm
2 Tornillo 3x35Mmm 1 Broche doblado gv
2 Tornillo metalico 4x10mm 1 Motorreductor
2 Tornillo metalico 4x16mm 6 Placas MDF estructura
2 Tornillo 2x12mm 1 Engrane B grande
2 Tuerca 2mm 3 Opresor
13 Tuerca 3mm 2 Eje 4
4 Tuerca metalica 4mm 1 Interruptor
1 Engrane B chico 1 40cm de banda
1 Engrane B mediano

Este producto contiene piezas de tornilleria que ingeridas pueden causar asfixia.




